
Novo robô com IA embarcada
Um passo à frente da evolução

Go2



Ultra-wide 4D LIDAR Padrão
Sistema de Reconhecimento atualizado em 200%

Recursos do Go2 com o auto desenvolvimento de reconhecimento ultra-wide hemisférico LIDAR L1 com 

360°x90°, minúsculos pontos cegos e uma distância mínima menor que 0.05m, o que faz com que o Go2 

reconheça todos os terrenos

21600 pontos    

0.05m
Ponto cego

（Precição do radar menor para uma detecção 
a curta distância）

43200 pontos
Frequência das amostrasFrequência efetiva

※Nível de segurança contra lasers：Class 1(IEC60825-1:2014) Laser Safety

100Klux
Proteção anti-reflexo

360°×90°
Escâner Ultra-wide 

20m
90% reflexividade



Seu novo amigo inteligente

4D LiDAR L1

360°x90° omnidirecional
Escâner com ângulo ultra-wide que 
permite desvios automáticos com 
poucos pontos cegos e uma 
operação estável

Luz frontal

Luz para iluminar o 
caminho a frente

Câmera frontal

Resolução da transmissão 1280*720 
FOV 120 °
Ãngulo ultra-wide com lentes de rica 
clareza 

Módulo de monitoramento

Por controle ou automaticamente

Núcleo poderoso
·Controle de movimento 
Processador de alta performance 
dos  braços

·Algoritmo de processamento 
externo melhorado com 
IA ORIN NX/NANO 

Alça auto-retrátil 

Fácil de transportar e 
guardar

Intercomunicador

Efetividade na comunicação 
sem restrição de cenários

Sensor de força nos pés 
Percepção dos sensores dos 

pés em tempo real

Bateria Inteligente

Padrão 8000m Ah bateria
Longa duração 15000m Ah bateria

Proteção de superaquecimento, 
super carregamento e curto-circuito

Atualização do hardware

·3D LIDAR

·Chip 4G
·WiFi6 com Dual Band

·Bluetooth 5.2

Para conexão estável e 

Controle remoto

12 juntas motoras

Forte e poderosa
Elegante e simples
uma nova experiência 
visual 

Caixas de som

ouça músicas como e onde quiser



Nova inteligência—Unitree Go2
Companhia inteligente- sistema de  
acompanhamento 2.0 

Adotando o novo vetor tecnológico de posicionamento 
e controle, a precisão do posicionamento é atualizada 
automaticamente para 50%, a distância de uso para o 
controle remoto é de mais de 30¹ metros, e 
combinados com a estratégia de desvio de 
obstáculos, o robô atravessa melhor terrenos 
complexos.

[1] Em lugares abertos sem cobertura

Performance do motor aumentada 
em 30%
Go2 possui um torque máximo de junta de 45 N.m[2], 
uma nova técnica de conexão de traço interno e 
resfriadores de tubo de calor para diminuir a 
temperatura de forma eficaz.

[2] O torque máximo na tabela refere-se a maior 
quantidade de torque  do maior conjunto de motores; o 
torque máximo real varia para as 12 juntas motoras

Capacidade      e  duração      de   bateria 
atualizados   em  150%

Go2 está equipado com uma capacidade de 
bateria aumentada para 8.000mAh, já que uma 
bateria de longa duração de 15.000mAh é opcional, e 
uma tensão aumentada para 28,8V para melhorar 
a eficiência, potência e estabilidade do motor.

Várias ações e poses

Go2 possui uma variedade de poses, como pular, 

alongar, apertar as mãos, torcer, atacar e sentar.



Desvio Inteligente
Preciso e ágil
Equipado com Lidar 4D L1, o cão robô 

detecta, captura e desenha o mundo 3D para 

usuários.

Programação gráfica
Simples e mais inteligente
Otimize a função de programação gráfica, facilite a 

conclusão do design do programa simplesmente 

arrastando, soltando e conectando. Torne os 

jogadores, iniciantes em programação  e prontos para inovar.

Atualizações OTA
Continue melhorando e evoluindo para ser mais 

inteligente

Com a autorização do usuário, o robô se conecta 

automaticamente a um serviço OTA baseado em nuvem 

para atualizar seus próprios programas e melhorar 

continuamente a experiência do usuário.

Interação Inteligente
Se divirta com o nosso aplicativo

Fotos de qualidade em HD em
tempo                  real                       e              estável
Um novo aplicativo realiza transmissão de 
imagens HD e monitora remotamente em tempo 
real. 
Chips e 4G integrados permitem uma conexão 
mais estável e remota com o controle.

[1]A transformação e a qualidade variam consideravelmente em 
diferentes ambientes de rede.



Altura em pé

Peso (com bateria)

Material

Voltagem

Capacidade de pico

Carga máxima

velocidade

Altura máxima de escalagem

ângulo máximo de escalagem

Poder de computação básico

Circuito interno das juntas (joelho)

Resfriador de tubo de calor

ângulo super aberto 3D LIDAR

Câmera HD de ângulo aberto

Sensor nas pontas dos pés

70×31×40cm

≈15kg

liga de alumínio + Plastico rígido de engenharia avançada

28V~33.6V

≈3000W

≈7kg（MAX ~ 10kg）

0~2.5m/s

≈15cm
30°

Opcional

Padrão（8000mAh）

≈ 1-2h

Padrão（33.6V 3.5A）

Padrão

Nvidia Jetson Orin

Longa duração（15000mAh）

≈2-4h

Carregamento rápido33.6V 9A）

≈8kg（MAX ~ 10kg）

0~3.5m/s

≈8kg（MAX ~ 12kg）

0~3.7m/s（MAX~5m/s）

Módulo de rastreamento de 
posicionamento vetorial sem fio

ações básicas

Correia de escalonamento automático

Atualizações OTA

Transmissão de imagem RTT2.0

Programa Gráfico

Lâmpada frontal

WiFi6 com Dual-band

Bluetooth 5.2/4.2/2.1

4G

Função de voz

ISS 2.0 

Detecção e prevenção inteligentes

Compatibilidade de pilha de carregamento

Desenvolvimento secundário

Controlador portátil

Estação de acoplamento

Bateria inteligente

Duração

Carregador

Corpo：-  48~48°  Alcance de movimento  Coxa：-200°~90°         Canela：-156°~-48°

※Os parâmetros acima podem variar em diferentes cenários e configurações, dependendo das situações reais. 
Se houver alguma alteração na aparência do produto, consulte o produto real.

[1]  O torque máximo da tabela refere-se ao torque máximo do maior motor articulado; o torque máximo real varia para os 12 
motores articulados.
[2]  As funções de voz incluem interação de voz off-line, comandos, intercomunicação e reprodução de música.
[3]  Para obter mais informações, leia o manual de desenvolvimento secundário.

Tipo AIR PRO EDU

≈16cm

40°

CPU octacore de alta performance de 8 núcleos

About 45N.m

Parâmetros

Pico do torque das juntas     [1]

[2]

[3]

M
ecânica e elétrica

Perform
ance

Juntas
Sensores de força

Lista de recursos  
acessórios



Modelo

Alcance da voltagem

Poder computacional

Expansão de interface

Orin Nano 8GB、Orin NX 16GB 

16-60V DC

Nano Suporta até 40 Tops

NX Suporta até 100 Tops USB3.0-

Tipo A X1

USB3.0-TipoC X2 

Porta de Ethernet(padrão RJ45) X2 

100Gb Ethernet (GH1.25-4PIN) X1 

M8 Air Interface do Plug X1

Extensões

Estação de 
acoplamento

Modelo

Grau de liberdade

carga

Envergadura máxima

Requisito de energia de precisão 

Força requerida

Interface

Tipo do motor

Força

Controle de Interface

D1

6

≈500g

550mm (sem garras)

About 0.2 cm 24V 

2.5A (MAX 5A)

DC5.5-2.1

Servo

60W

Controle de comunicação 

interface RJ45 (ETH)

D1 Braço 
servo 
mecânico

FOV

MID-360

65mm*65mm*60mm

9-27V DC

905mm

 Horizontal 360°，Vertical-7°~52°

MID360 LIDAR

 Câmera de
pronfundidade

Distância mínima de profundidade 

Resolução da imagem de 
profundidade

FOV da profundidade

D435i

124mm*29mm*26mm

0.105m

1280*720 @ 30fps；

848*480 @ 90 fps

86° * 57° （±3°）

número de câmera 

Resolução da câmera

Frequência sem fio 

Poder da lanterna

Força da buzina

Luz de alarme

controle remoto com tela

2

1920x1080

2.4GHz

30W

30W

feixe de luz vermelho e azul

MK15

Controle 
remoto (tela
+câmeras)

Modelo

tamanho (Sem suporte)

 Alcance de voltagem 

Comprimento de onda do laser

Fov

XT16

Φ100.0 / 103.0 mm*76mm

9-36V DC

905mm

Horizontal 360°, Vertical 30°

（-15°~+15°）

XT16 LIDAR

Modelo

tamanho (Sem suporte)

 Alcance de voltagem 

Comprimento de onda do laser

Modelo

tamanho (Sem suporte)



Site：www.beenoculus.com.br 
Email: beerobotics@beenoculus.com.br

Siga-nos @beenoculusvr

Fabricado por:



Extensa Capacidade de Carga Industrial 

À prova de poeira e Água

B1

BEE

Fabricado por:



Parâmetro

Imagem

B1

1126mm×467mm×636mm

55kg

IP68 (Opcional)    IP67 (Padrão)

2-2.5h

20kg

80kg

1.2m/s

Tamanho(Em pé)

Peso (Com Bateria)

Ingress Protection (IP)

Tempo de duração

Carga máxima andando  (Payload)

Carga máxima Parado

Velocidade Máxima Andando

Tecnologia de posicionamento vetorial sem fio

Máximo Torque instantâneo da junta do joelho

Porta de Network Gigabit

210N.m

Configuração Padrão

Opcional

Jetson Xavier NX*3Controle Perceptivo

Sensor de Detecção Direta de Terreno com 
Visão para Baixo
Sensor de Detecção Direta de Terreno com 
Observação dos Arredores

20cm

30°

Escadas

Planos inclinados

Manipulador inteligente, Estação de Carregamento 
Autônomo, câmera PTZ, plataforma de 
montagem de patrulha de segurança, 
plataforma de montagem de resgate de 
emergência.

B1
*Este manual será modificado de acordo com a melhoria do produto, mudança de especificações e outras razões sem aviso prévio.

www.beenoculus.com.br beerobotics@beenoculus.com.br

Parâmetros 
do 

Produto

Habilidade 
De Desvio 

De Obstaculos

Sistema de 
percepção

Configuração 
do Produto

Funções
e

Equipamentos

Aplicação

wireless Comunicação 5G 
Aquisição GNSS (GPS, etc.), 
Comunicação over-the-horizon.

PATRULHA 
DE

SEGURANÇA 
RESGATE

DE
EMERGÊNCIA

EXPLORAÇÃO 
E

DETECÇÃO



Aplicações da Teleinspeção Remota com Robôs, VR e 5G

Medicina e Educação: Além de cirurgias 
remotas, é usada para treinamento médico e 
consultas virtuais, aprimorando a formação.

Turismo Virtual: Robôs e VR permitem 
passeios virtuais por locais remotos e sítios 
históricos.

Inspeção Ambiental: Utilizada em áreas 
perigosas, como locais de desastres químicos 
ou nucleares, para avaliação segura dos 
danos.

Segurança Pública: Robôs com óculos de VR 
auxiliam equipes de resgate em situações de 
emergência, fornecendo informações em 
tempo real.

 A teleinspeção remota com robôs e óculos de 
realidade virtual (VR) impulsionada pela 
tecnologia 5G está transformando a forma como 
exploramos ambientes perigosos e inacessíveis. 
Robôs equipados com câmeras e sensores 
avançados são controlados remotamente por 
especialistas usando óculos de VR, 
proporcionando uma experiência imersiva em 
tempo real. A conectividade 5G de alta velocidade e 
baixa latência torna possível a transmissão 
instantânea de dados, melhorando a eficiência 
e a segurança das operações. Isso tem 
aplicações em áreas como manutenção 
industrial, exploração submarina e cirurgias 
remotas, prometendo melhorias significativas na 
segurança e na capacidade de tomada de 
decisões informadas.

Exploração Espacial: Robôs e sondas controlados remotamente com óculos de VR são usados para 
explorar planetas e corpos celestes de forma segura.

Setor de Energia: A tecnologia é empregada para inspecionar infraestruturas, reduzindo riscos em usinas 
nucleares, turbinas eólicas, entre outros.

Teleinspeção Remota



COMEÇA NOVA
REVOLUÇÃO INDUSTRIAL

H1

O robô humanóide de uso geral mais poderoso
entre seus equivalentes com especificações
semelhantes no mundo.

Motores auto-desenvolvidos de alto 
torque

Percepção panorâmica de 360º

Destreza para movimentação e operações Destreza para movimentação e operações 
controladas

Dimensões totais Cerca de 47kg

Velocidade de caminhada >1,5m/s(velocidade potencial>Sm/: s)

Dimensões principais (1520+285) x 570 x 220 mm

Comprimento da coxa e canela 400mm x2

Comprimento total do braço 338mm x2 

DOF de cada braço 4 (Expansível)

Torque do Joelho Cerca de 360N.m 

Torque da articulação do quadril

Torque no Tornozelo Cerca de 45N.m

Siga-nos @beenoculusvr
beerobotics@beenoculus.com.br
www.beenoculus.com.br

Cerca de 75N.mTorque da junta do braço

OpcionalDedos flexíveis

Cerca de 220N.m

DOF de cada perna  5 (Quadril3+Joelho1+Tornozelo1) 

Configuração do Sensor LIDAR 3D + Câmera de Profundidade

Bateria Capacidade da bateria 15Ah
(0,864 kWh),

Poder de computação 
de controle e reconhecimento  2 x Intel Core i7-1265U




