Um passo a frente da evolucdo



Ultra-wide 4D LIDAR Padrao
Sistema de Reconhecimento atualizado em 200%

Recursos do Go2 com o auto desenvolvimento de reconhecimento ultra-wide hemisférico LIDAR L1 com
360 °x90°, mintsculos pontos cegos e uma distancia minima menor que 0.05m, o que faz com que o Go2

reconheca todos os terrenos

360°x90° 0.05m 20m

Ponto cego 90% reflexividade

(Precu;§0 Ejo rgdar menor para uma deteccao
a curta distancia)

21600 pontos 43200 pontos 100Klux

Frequéncia efetiva Frequéncia das amostras Protecao anti-reflexo

Escaner Ultra-wide

% Nivel de seguranca contra lasers: Class 1(IEC60825-1:2014) Laser Safety



Seu novo amigo inteligente

l Mdédulo de monitoramento

i Por controle ou automaticamente

' Camera frontal

i Resoluc&o da transmiss&o 1280*720
{ FOvV120°

i Angulo ultra-wide com lentes de rica
clareza

' Luz frontal

i Luz parailuminar o
; caminho a frente

| sDLiIDARLY

360°x90° omnidirecional

Escaner com angulo ultra-wide que
permite desvios automaticos com
poucos pontos cegos e uma
operacao estavel

' 12 juntas motoras

Forte e poderosa
Elegante e simples

' Intercomunicador Atualizacdo do hardware '

i Efetividade na comunicagao

; -3D LIDAR
: sem restricao de cenarios

+Chip 4G
-WiFi6 com Dual Band
+Bluetooth 5.2

Para conexdo estavel e

Alga auto-retratil i
' Controle remoto
i Facil de transportar e '
guardar

Niicleo poderoso Bateria Intellgente'

Padr&o 8000m Ah bateria;

Longa duracdo 15000m Ah bateria
Protecao de superaquecimento,é
super carregamento e curto—circuitoé

; -Controle de movimento

i Processador dealta performance
i dos bracos

-Algoritmo de processamento

i externomelhorado com

IAORIN NX/NANO

Sensor de forca nos pés '
Percepcéo dos sensores dos |
pés em temporeal |

l Caixas desom

uma nova experiéncia
visual

ouca musicas como e onde quiser



Nova inteligéncia—Unitree Go2

Companhiainteligente-sistemade
acompanhamento2.0

Adotando o novo vetor tecnolégico de posicionamento
e controle, a precisdo do posicionamento é atualizada
automaticamente para 50%, a distdncia de uso para o
controle remoto é de mais de 30" metros, e
combinados com a estratégia de desvio de
obstaculos, o robd atravessa melhor terrenos
complexos.

[1] Em lugares abertos sem cobertura

Performance do motor aumentada
em 30%

Go2 possui um torque maximo de junta de 45 N.m[2],
uma nova técnica de conexao de traco interno e
resfriadores de tubo de calor para diminuir a
temperatura de forma eficaz.

[2] O torque méximo na tabela refere-se a maior
quantidade de torque do maior conjunto de motores; o
torque maximo real varia para as 12juntas motoras

Capacidade e duracao de bateria
atualizados em 150%

Go2 estd equipado com uma capacidade de
bateria aumentada para 8.000mAh, j& que uma
bateria de longa duracdo de 15.000mAh é opcional, e
uma tensao aumentada para 28,8V para melhorar
a eficiéncia, poténcia e estabilidade do motor.

Varias acdes e poses

Go2 possui uma variedade de poses, como pular,
alongar, apertar as maos, torcer, atacar e sentar.



Interacao Inteligente

Se divirta com o nosso aplicativo

Desvio Inteligente
Preciso e agil

Equipado com Lidar 4D L1, o cdo robd
detecta, captura e desenha o mundo 3D para

usuarios.

FotosdequalidadeemHD em
tempaeakestavel

Um novo aplicativo realiza transmissao de
imagens HD e monitora remotamente em tempo
real.

Chips e 4G integrados permitem uma conexao
mais estavel e remota com o controle.

[1]A transformacao e a qualidade variam consideravelmente em
diferentes ambientes de rede.

Programacao grafica
Simples e mais inteligente

Otimize a funcdo de programacao gréfica, facilite a
conclusdo do design do programa simplesmente
arrastando, soltando e conectando. Torne os

jogadores, iniciantes em programacao e prontos para inovar.

Atualizac6es OTA

Continue melhorando e evoluindo para ser mais
inteligente

Com a autorizacdo do usudrio, o robd se conecta
automaticamente a um servico OTA baseado em nuvem
para atualizar seus préprios programas e melhorar
continuamente a experiéncia do usuario.



Parametros

111913 3 EDIUBI3

Tipo

AIR

PRO

EDU

Alturaem pé

70x31x40cm

Peso (com bateria)

=15kg

Material

liga de aluminio + Plastico rigido de engenharia avancada

Voltagem

28V~33.6V

Capacidade de pico

=3000W

JouBLLIoR

Carga maxima

=7kg (MAX ~10kg)

=Bkg (MAX ~ 10kg)

~8kg (MAX ~12kg)

velocidade

0~2.5m/s

0~3.5m/s

0~3.7m/s (MAX~5m/s)

Altura méaxima de escalagem

=15cm

=16cm

angulo méximo de escalagem

30°

40°

Poder de computacao basico

O

CPU octacore de alta performance de 8 niicleos

sewn(

Pico do torque das juntas [1]

O

About 45N.m

Alcance de movimento

Corpo: -48-~48°

Coxa: -200°~90°

Canela: -156°~-48°

Circuito interno das juntas (joelho)

Resfriador de tubo de calor

<

©3104 3p S310SUBS

angulosuperaberto 3DLUDAR

Madulo de rastreamento de
posicionamento vetorial sem fio

Cémera HD de angulo aberto

Sensor nas pontas dos pés

S0SJNJaJ 3p e1shn

acdes basicas

Correia de escalonamento automatico

Atualizacoes OTA

Transmissdo deimagem RTT2.0

Programa Grafico

Lampada frontal

WiFi6 com Dual-band

Bluetooth 5.2/4.2/2.1

4G

Funcdodevoz [2)

ISS2.0

Deteccao e prevencao inteligentes

Compatibilidade de pilha de carregamento

Desenvolvimento secundarip
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SOLI0SSade

Controlador portatil

Opcional

Padrao

Estacdo de acoplamento

O

Nvidia Jetson Orin

Bateria inteligente

Padrao (8000mAh)

Longaduracdo (15000mAh)

Duracao

=1-2h

=2-6h

Carregador

Padrao (33.6V 3.5A)

Carregamento rapido33.6V 9A)

% Os parametros acima podem variar em diferentes cenérios e configuracdes, dependendo das situacdes reais.
Se houver alguma alteracdo na aparéncia do produto, consulte o produto real.

[1] O torque méximo da tabela refere-se ao torque maximo do maior motor articulado; o torque méximo real varia para os 12
motores articulados.
[2] As funcdes de voz incluem interacdo de voz off-line, comandos, intercomunicacdo e reproducdo de mdsica.
[3] Para obter mais informacdes, leia o manual de desenvolvimento secundario.



Modelo XT16

Alcance de voltagem 9-36V DC

Fov Horizontal 360°, Vertical 30°
(-15°~+15°)

Camerade
pronfundidade

Modelo D435i

Distancia minima de profundidade 0.105m

FOV da profundidade

86°*57° (+3°)

servo
mecanico

' D1 Braco

Modelo

NI

carga =500g

Requisito de energiade precisao  Apout 0.2 cm 24V

Interface DC5.5-2.1

Forca 60W

' MID360 LIDAR

Modelo MID-360

Alcance de voltagem 9-27vDC

Fov Horizontal 360°, Vertical-7°~52°

Estacao de
acoplamento

Modelo Orin Nano 8GB. Orin NX16GB

Nano Suporta até 40 Tops
Poder computacional

NX Suporta até 100 Tops USB3.0-

remoto (tela
+cameras)

' Controle

ndmero de cémera

Frequéncia sem fio 2.4GHz

Forcadabuzina 30W

controleremotocomtela MK15



Fabricado por:

Unitree

Site: www.beenoculus.com.br
Email: beerobotics@beenoculus.com.br

f]v]O

Siga-nos @beenoculusvr



Bl

Extensa Capacidade de Carga Industrial

A prova de poeira e Agua

Fabricado por:

Unitree



Parametro B1
Imagem
Tamanho(Em pé) 1126mmx=467mmx=636mm
Peso (Com Bateria) 55kg
. Ingress Protection (IP) IP68 (Opcional) IP67 (Padrao)
Parametros
do Tempo de duracao 2-2.5h
Produto Carga maxima andando (Payload) 20kg
Carga méaxima Parado 80kg
Velocidade Maxima Andando 1.2m/s
Habilidade Eecad
De Desvio scadas 20cm
De Obstaculos Planos inclinados 30°

Controle Perceptivo

Jetson Xavier NX*3

Sistema fje Sensor de Deteccao Direta de Terreno com °
percepgcao Visdo para Baixo
Sensor de Deteccao Direta de Terreno com °
Observacao dos Arredores
. 5 Tecnologia de posicionamento vetorial sem fio L
Configuracao
do Produto Maximo Torque instantaneo da junta do joelho 210N.m
Porta de Network Gigabit ()
Comunicacao 5G wireless
Aquisicao  GNSS (GPS, etc.), Configuracao Padrdo
Funcbes Comunicacao over-the-horizon.
e
Equipamentos Manipulador inteligente, Estacao de Carregamento
Autdbnomo, camera PTZ, plataforma de )
montagem de  patrulha de seguranca, Opcional
plataforma de montagem de resgate de
emergéncia.
Aplicacao

*Este manual serd modificado de acordo com a melhoria do produto,

&} www.beenoculus.com.br

mudanca de especificactes e outras raz8es sem aviso prévio.

beerobotics@beenoculus.com.br




Teleinspecao Remota

A teleinspecdo remota com robds e 6éculos de
realidade virtual (VR) impulsionada pela
tecnologia 5G estd transformando a formacomo
exploramos ambientes perigosos e inacessiveis.
Robds equipados com cameras e sensores
avancados sao controlados remotamente por
especialistas usando oculos de VR,
proporcionando uma experiéncia imersiva em
tempo real. A conectividade 5G de alta velocidade e
baixa laténcia torna possivel a  transmissao
instanténea de dados, melhorando a eficiéncia
e a seguranca das operacoes. Isso tem
aplicacbes em  areas como manutencao
industrial, exploracdao submarina e cirurgias
remotas, prometendo melhorias significativas na
seguranca e nacapacidade de tomada de
decis6es informadas.

Aplicagdes da Teleinspegdo Remota com Robés,VRe5G

Exploracdo Espacial: Robds e sondas controlados remotamente com 6culos de VR sdo usados para

explorar planetas e corpos celestes de forma segura.

Setor de Energia: A tecnologia € empregada para inspecionar infraestruturas, reduzindo riscos em usinas

nucleares, turbinas edlicas, entre outros.

Medicina e Educacdo: Além de cirurgias
remotas, é usada para treinamento médico e
consultas virtuais, aprimorando a formacao.

Turismo Virtuall Robdés e VR permitem
passeios virtuais por locais remotos e sitios
histéricos.

Inspecdo Ambiental: Utilizada em areas
perigosas, como locais de desastres quimicos
ou nucleares, para avaliacao segura dos
danos.

Seguranca Publica: Robds com 6culos de VR
auxiliam equipes de resgate em situacoes de
emergéncia, fornecendo informacdes em
tempo real.








